UNITE

DESCRIPTION

Désignation Internationale
UNITE DE FERMETURE

Force de fermeture

Force d'ouverture kN

Dimensions plateaux mm

Distance entre colonnes mmxmm
Montage moule (min. max.) mm
Course d'ouverture mm
Distance max. entre plateaux mm
Course éjecteur mm
Force éjection kN

Nombre de percage éjecteur
Temps de cycle a vide
UNITE D'INJECTION
Désignation
Diameétre de vis
Rapport L/D L/D
Volume théorique injectable cm®
Poids injectable (PS) g

Débit d'injection cm’/s
Pression injection bar
Course de la vis Max mm
Vitesse de rotation vis r/min
Force d'appui buse kN
Nbr zones de chauffe cylindre
Capacité de chauffe kw
PUISSANCE ELEC/HYDRAU
Pression systeme bar
Puissance moteur kw
Puissance totale kw
GENERALITES
Poids (unité de fermeture + T
unité d'injection)
Capacité d'huile L
Dimensions (LxIxH) mxmxm
|Poids max. moule T

30
24,1
116,6
107,3
84,9
2672

6,9

26,2

60 A6

60/310

600
535x535
360x360
130-380
330
710
100
29
5
1,5

U310
35
20,1
158,7
146
115,6
1963
165
0-350

3,1

120
4,37x1,15x1,97

40
20,1
207,3
190,8
151
1503

7,8

4278

!

Yizumi

Ubi 260

DIMENSIONS

2177

1477

Robot mounting side

/ Presse a injecter a genouillére
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/ Presse a injecter a genouillére
DESCRIPTION UNITE 90 A6 DIMENSIONS
Désignation Internationale 90/310 90/445
UNITE DE FERMETURE 4567
Force de fermeture kN 900 — Robj‘E:li nting side 02 FEE
Force d'ouverture kN = E % 275 E
Dimensions plateaux mm 610x610 r— T
Distance entre colonnes mmxmm 410x410 = — - = &S
Montage moule (min. max.) mm 145-450 & % = - e 3
Course d'ouverture mm 360 - 8 i -
Distance max. entre plateaux mm 810 L}
Course éjecteur mm 120 1040 660
Force éjection kN 44 3943
Nombre de percage éjecteur 5 4499 1212
Temps de cycle a vide s 1,6 210 A-AT-slot
UNITE D'INJECTION ]
Désignation U310 1u445 [‘%
Diameétre de vis mm 30 35 40 35 43 48 T ‘
Rapport L/D L/D 24,1 20,1 20,1 24,1 20,1 20,1 /—'}— ® [
Volume théorique injectable cm® 116,6 158,7 207,3 163,6 246,9 307,6 g e @
Poids injectable (PS) g 107,3 146 190,8 150,5 227,1 283 Slol ] e o
Débit d'injection cm/s 84,9 1156 151 104,4 157,5 196,3 ﬁsgg__w ®
Pression injection bar 2672 1963 1503 2718 1801 1445 = s =4 ;
Course de la vis Max mm 165 170 4-028) % £ .
Vitesse de rotation vis r/min 0-350 0-320 co—wo?;go P : [ : Z
Force d'appui buse kN : : :
Nbr zones de chauffe cylindre 5 5
Capacité de chauffe kw 6,9 6,9 7,8 9 9 10,1
PUISSANCE ELEC/HYDRAU -
Pression systéme bar 185 35—[2 ﬁ 8-Mi6
Puissance moteur kw 21,8 @'4 I — i:zl, — 4 a
Puissance totale kW 28,7 28,7 29,6 30,8 30,8 31,9 . 8
GENERALITES glin—]| g
Po.id’s (u-ni.té c!e fermeture + = 36 - _ § g‘ig&% i
unité d'injection) | sm‘q/ R
Capacité d'huile L 155 | .
Dimensions (LxIxH) mxmxm 4,57x1,21x2,03 @ i
JPoids max. moule T - B I e e e L
360 145-450
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DESCRIPTION UNITE 120 A6 DIMENSIONS

Désignation Internationale 120/310 120/445 120/640

UNITE DE FERMETURE —

Force de fermeture kN 1200 Robot mounting side

Force d'ouverture kN - g % 295

Dimensions plateaux mm 700x700 = = ]

Distance entre colonnes mmxmm 470x470 | —t——- —- «EL 5 S

Montage moule (min. max.) mm 160-520 E S 5 - — E

Course d'ouverture mm 420 = g & i

Distance max. entre plateaux mm 940 - ﬂ

Course éjecteur mm 120 151 793 .

Force éjection kN 44 4432

Nombre de percage éjecteur 5 5030

Temps de cycle a vide 1,9

UNITE D'INJECTION - o

Désignation U310 210

Diamétre de vis mm 30 35 40 35 43 48 43 48 53 105 RZ0:

Rapport L/D L/D 241 201 201 241 201 201 2231 201 201 ﬁm‘ i

Volume théorique injectable cm® 116,6 158,7 207,3 163,6 246,9 307,6 297,7 371 452,3 I./_‘. & ‘ % % | @ '{;P

Poids injectable (PS) g 107,3 146  190,8 1505 227,01 283 2739 3412 4161 = [ - N

Débit d'injection cms/s 84,9 115,6 151 104,4 157,5 196,3 165,2 205,9 251 0 LA SUS +We e

Pression injection bar 2672 1963 1503 2718 1801 1445 2146 1722 1413 o ;—Q ;9—

Course de la vis Max mm 165 170 205 el

Vitesse de rotation vis r/min 0-350 0-320 0-300 T 8RR

Force d'appui buse kN = Seee |

Nbr zones de chauffe cylindre 5 5 5 i /“”g 2 ohde P - 28en

Capacité de chauffe kw 69 69 78 9 9 101 109 109 121 | semesaz| 33 | SfIS of =
PUISSANCE ELEC/HYDRAU i M N = offT 1 =
Pression systéme bar 185 | 200 | @ L ——" 8
Puissance moteur kw 26.8 408 b b
Puissance totale kw 337 337 346 358 358 369 37,7 37,7 389 ‘ | oo | ooy |
1 A==
Poids (unité de fermeture + T H % smo/ | N
unité d'injection) = F
Capacité d'huile L 185 @ 3. .|
Dimensions (LxIxH) mxmxm 5,16x1,31x2,12 T 420 160-520 i

|Poids max. moule T -
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/ Presse a injecter a genouillére
DESCRIPTION 160 A6 DIMENSIONS

Désignation Internationale 160/445 160/640 160/945 ceon
UNITE DE FERMETURE 2720 1731 709 659
Force de fermeture kN 1600 - Robet mounting side
Force d'ouverture kN - E g 305 E
Dimensions plateaux mm 770x770 . S T
Distance entre colonnes mmxmm 530x530 ] | ‘H" Eh; =/ | ) ‘
Montage moule (min. max.) mm 180-550 § ~ === @
Course d'ouverture mm 490 o % =
Distance max. entre plateaux mm 1040 - EL
Course éjecteur mm 150 ) ¥
Force éjection kN 62 195 850
Nombre de percage éjecteur 5 4867 882
Temps de cycle a vide s 2,4 5557 1373
UNITE D'INJECTION U
Désignation U445 1U640 U945 ’L; . o] 72N
Diamétre de vis mm 35 43 48 43 48 53 48 53 60 40 E
Rapport L/D L/D 24,1 20,1 20,1 22,3:1 20,1 20,1 22,1 20,1 20,1 | llD‘ |
Volume théorique injectable cm® 163,6 246,9 307,6 297,7 371 452,3 425,2 518,5 664,4 {4: ! l ! R | . / )
Poids injectable (PS) g 150,5 227,1 283 273,9 341,2 416,1 391,2 477 611,3 . ° ‘ N o o
Débit d'injection cm’/s 104,4 157,5 196,3 1652 2059 251  200,5 244,55 3133 2 | . . —
Pression injection bar 2718 1801 1445 2146 1722 1413 2228 1828 1426 = = ;E_;‘A@ 67 S
Course de la vis Max mm 170 205 235 T s \" H- —— - +21838
Vitesse de rotation vis r/min 0-320 0-300 0-270 a5 T @ S|
Force d'appui buse kN 2100 F = - ¢ V==
Nbr zones de chauffe cylindre 5 5 5 QB_MEE 4 : : ‘ . : “:_
Capacité de chauffe kw 9 9 10,1 10,9 10,9 12,1 13,1 13,1 15,4 5 | | | %
PUISSANCE ELEC/HYDRAU | 2|OO }
Pression systéme bar 185 T — 325
Puissance moteur kw 28.7 ! 0 - ;3—-\ 70‘ | s
Puissance totale kW 37,7 377 388 396 396 408 418 418 441 Q. 1 ——— =
; Nz
Pr?icfs (l{nité de fermeture + unité = 55 - D J:‘_QlL:w;ﬂ’! M =
d'injection) }L[ abl?/':}ﬁu {1
Capacité d'huile L 240 | SRI0Y " =
Dimensions (LxIxH) mxmxm 5,56x1,38x2,21 . .
|Poids max. moule T - = Eiasl [
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DESCRIPTION

ésignation Internationale

Force de fermeture

Force d'ouverture
Dimensions plateaux
Distance entre colonnes
Montage moule (min. max.)
Course d'ouverture

Distance max. entre plateaux
Course éjecteur

Force éjection

Nombre de percage éjecteur
Temps de cycle a vide
UNITE D'INJECTION
Désignation

Diameétre de vis

Rapport L/D

Volume théorique injectable
Poids injectable (PS)

Débit d'injection

Pression injection

Course de la vis Max

Vitesse de rotation vis

Force d'appui buse

Nbr zones de chauffe cylindre
Capacité de chauffe

PUISSANCE ELEC/HYDRAU

Pression systeme

Puissance moteur
Puissance totale
GENERALITES
Poids (unité de fermeture + unité
d'injection)

Capacité d'huile

Dimensions (LxIxH)

|Poids max. moule

bar
kw
kw

43
22,3:1
297,7
273,9
135,5
2146

47,3

200/640

U640
48
20,1
371
341,2
168,4
1722
205
0-300

10,9

47,3

53
20,1
452,3
416,1
205,8
1413

48,5

48
22,1
4252
391,2
168,4
2228

49,5

200/945

2000
865x825
610X570
195-610
550
1160
160

82

13

2,7

U945
53
20,1
518,5
477
205,3
1828
235
0-270

13,1

185
36.4
49,5

7,6

315

60
20,1
664,4
611,3
263,2
1426

51,8

6,31x1,54x2,45

53
22,6:1
584,6
537,9
207,6
2295

16,6

53

200/1340

1U1340
60
20,1
749,3
689,3
266,1
1791
265
0-240

16,6

53

68
20,1
962,4
885,4
341,8
1394

55,5

!

YIiIZumi
UN2807

DIMENSIONS

3147

1896

Robot mounting side

.

782 _ 759

1960

12-235

@100 _
40-M20¥%40

S
SE
™
5245
6120
A-AT-slot
NN§L;:

1541

wo[ [T ] |80

140

210

195-610
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DESCRIPTION UNITE

International specification

UNITE DE FERMETURE

Force de fermeture

Force d'ouverture kN
Dimensions plateaux mm
Distance entre colonnes mmxmm
Montage moule (min. max.) mm

Course d'ouverture mm
Distance max. entre plateaux mm
Course éjecteur mm
Force éjection kN
Nombre de percage éjecteur
Temps de cycle a vide s
UNITE D'INJECTION
Désignation
Diameétre de vis mm
Rapport L/D L/D
Volume théorique injectable cm®
Poids injectable (PS) g
Débit d'injection cm®/s
Pression injection bar
Course de la vis Max mm
Vitesse de rotation vis r/min
Force d'appui buse kN
Nbr zones de chauffe cylindre
Capacité de chauffe kw
PUISSANCE ELEC/HYDRAU
Pression systeme bar
Puissance moteur kw
Puissance totale kw
GENERALITES
Poids (unité de fermeture + T
unité d'injection)
Capacité d'huile L
Dimensions (LxIxH) mxmxm
|Poids max. moule T

48
22,1
4252
391,2
168,4
2228

13,1

64

260/945

U945
53
20,1
518,5
477
205,3
1828
235
0-270

13,1

64

60
20,1
664,4
611,3
263,2
1426

66,3

53
22,6:1
584,6
537,9
207,6

2295

67,5

260 A6
260/1340

2600
950x950
680x680
220-680
640
1320
170

82

13

2,8

1U1340
60
20,1
749,3
689,3
266,1
1791
265
0-240

16,6

185
50,9
67,5

9,7

390

68
20,1
962,4
885,4
341,8
1394

70

6,98x1,64x2,50

60
22,6:1
834,1
767,4
260,9

2392

76,2

260/1995

1U1995
68
20,1
1071,3
985,6
335,1
1862
295
0-240

25,3

76,2

76
20,1
1338,3
1231,2
418,6
1491

28,4

79,3

!

YIZUumi
Uhi240 ¢

/ Presse a injecter a genouillére

12-@35
@100

48-M20 %40, N

400
680

950

DIMENSIONS
6973
3569 2021 832 _ 809
Robot mounting side
Lo
E & 400 ﬁ
— }
| T i e =] |
- O i
= 2
™N| ™N
= o
e
r i D
1637 1010
5996 1020
6933 1641
A-AT-slot
420 g
350
280 N
210
140
Sl
ﬁQDr
N

220-680
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/ Presse a injecter a genouillére

DESCRIPTION UNITE 320 A6

Désignation Internationale 320/1340 320/1995 320/2845
UNITE DE FERMETURE 7762

DIMENSIONS

Force de fermeture 3200 3908 1905 1033 908

Force d'ouverture kN - Robot mounting side 0

Dimensions plateaux mm 1050x1050

Distance entre colonnes mmxmm 730x730 _

Montage moule (min. max.) mm 240-730 g g J

Course d'ouverture mm 700 Nw

Distance max. entre plateaux mm 1430 B

Course éjecteur mm 210 7034

Force éjection kN 118 7851

Nombre de percage éjecteur 13

Temps de cycle a vide s 3 50 A-AT-slot

UNITE D'INJECTION 350

Désignation 1U1340 IU1995 1u2845 o

Diameétre de vis mm 53 60 68 60 68 76 68 76 84 140

Rapport L/D L/D 22,6:1 20,1 20,1 22,6:1 20,1 20,1 22,3:1 20,1 20,1 R ‘L o || & ,QT%

Volume théorique injectable cm’® 584,6 7493 962,4 834,1 1071,3 1338,3 1198,5 1497 18288 L : i i i Q:(L

Poids injectable (PS) g 537,9 689,3 8854 7674 9856 1231,2 1102,6 1377,3 16825 § 2ol T :A &P

Débit d'injection cm’/s 207,6 266,1 341,8 260,9 3351 4186 3284 4103 5012 °1& e gr7 e ® S R .

Pression injection bar 2205 1791 1394 2392 1862 1491 2377 1903 1557 = ;7 RS EEERE

Course de la vis Max mm 265 295 330 44-M20¥40 ¢/$/@ ) ‘\ ) PPy

Vitesse de rotation vis r/min 0-240 0-240 0-200 12-935.~ QU IN © ohoos

Force d'appui buse kN 2100 1 LTJ i : : i TS

Nbr zones de chauffe cylindre 6 6 7 N 1/ 460

Capacité de chauffe kW 16,6 16,6 19,1 253 253 284 269 269 30,9 o) o €9,,140
PUISSANCE ELEC/HYDRAU e 820740
Pression systéme bar 185 17035% %Bfi + =
Puissance moteur kw 58,6 =~ « = =
Puissance totale kw 752 752 77,7 839 839 87 855 855 89,5 ‘ g3 h r ﬂ 8
GENERALITES ‘ s[ 8 - X‘\JJ o

Poids (unité de fermeture + _ seis / oF—=1®

P T 14,7 J7 —

unité d'injection) - 7%

Capacité d'huile L 500

Dimensions (LxIxH) mxmxm 7,85x1,98x2,37 — e
|Poids max. moule T -
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/ Presse a injecter a genouillére

DESCRIPTION UNITE 400 A6

Désignation Internationale 400/1995 400/2845 400/3520
UNITE DE FERMETURE

DIMENSIONS

Force de fermeture 4000
e GG kN - 4208 o~ ‘ Robztorl\gunt\'hg side 1075 70
Dimensions plateaux mm 1165x1145 pi 460
Distance entre colonnes mmxmm 830x810 - ‘
Montage moule (min. max.) mm 260-810 "_H \
Course d'ouverture mm 780 % of F1 - - — N [I \
Distance max. entre plateaux mm 1590 a5 ~ |
Course éjecteur mm 220 i S
Force éjection kN 118 -
Nombre de percage éjecteur 17 7238 1165
Temps de cycle a vide s 3,5 8328 2084
UNITE D'INJECTION
Désignation 1U1995 1U2845 1U3520
Diameétre de vis mm 60 68 76 68 76 84 76 84 92
Rapport L/D L/D 22,6:1 20,1 20,1 22,3:1 20,1 20,1 22,1:1 20,1 20,1 I——v
Volume théorique injectable cm® 834,1 1071,3 1338,3 1198,5 1497 1828,8 1678,5 2050,5 2459,6 (I
Poids injectable (PS) g 767,4 9856 1231,2 1102,6 1377,3 1682,5 1544,2 1886,4 22628 5 s
Débit d'injection cm’/s 260,9 3351 4186 3284 410,3 5012 391,8 4787 5742 S §§ 2 ol
Pression injection bar 2392 1862 1491 2377 1903 1557 2100 1719 1433 SR Sl = A
Course de la vis Max mm 295 330 370 b ks ﬁg'g 0|
Vitesse de rotation vis r/min 0-240 0-200 0-190 142-—25355/; & -
Force d'appui buse kN 52-M20 74(;,.;%% bl 1T e
Nbr zones de chauffe cylindre 6 7 7 2120 TB il D } } clE /_‘7 ”
Capacité de chauffe kw 25,3 25,3 28,4 26,9 26,9 30,9 33,4 33,4 36,2 i b@ k 5 140
PUISSANCE ELEC/HYDRAU | 200 | 100,
Pression systéme bar 185 ;gg —8:M20%40
Puissance moteur kW 67,4 ﬁig %I% E3 g
Puissance totale kw 92,7 927 958 943 943 983 1008 1008 1036 N 3 | = =
GENERALITES | ‘ =
Poids (unité de fermeture + = 17.9 ‘ ‘ “ 7 vl g
unité d'injection) ’ s ) sris/ 10 [F#
Capacité d'huile L 545 N> R
Dimensions (LxIxH) mxmxm 8,43x2,08x2,46

|Poids max. moule T - 780 260-810
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DESCRIPTION

Désignation Internationale

UNITE DE FERMETURE | |

Force de fermeture

Force d'ouverture
Dimensions plateaux
Distance entre colonnes
Montage moule (min. max.)
Course d'ouverture

Distance max. entre plateaux
Course éjecteur

Force éjection

INombre de percage éjecteur
Temps de cycle a vide

Désignation

Diametre de vis

Rapport L/D

Volume théorique injectable
Poids injectable (PS)

Débit d'injection

Pression injection

Course de la vis Max

Vitesse de rotation vis

Force d'appui buse

Capacité de chauffe

Pression systéme
Puissance moteur
Puissance totale
GENERALITES
Poids (unité de fermeture +
unité d'injection)

Capacité d'huile
Dimensions (LxIxH)

Poids max. moule

Nbr zones de chauffe cylindre

PUISSANCE ELEC/HYDRAU

UNITE

kN
kN
mm
mmxmm

mm

s

mm
L/D
cm’®

g
cm®/s
bar
mm
r/min
kN

kw

bar
kw

480/2845

1U2845
68 76
22,3:1 201
1198,5 1497
1102,6 13773
328,4 4103
2377 1903
330
0-200
7
26,9 26,9

UNTEDwECTON | |

480/3520 480/4715
4800
1220x1220
860x860
380-880
880
1760
220
176
17
4
1U3520 1U4715
84 76 84 92 84 92 100
20,1 22,1:1 20,1 20,1 22,1 21,7:1 20,1
1828,8 1678,5 2050,5 2459,6 2438,4 2924,9 3455,7
1682,5 1544,2 1886,4 2262,8 2243,3 2691 3179,3
501,2 391,8 478,7 5742 469,6 563,3 6655
1557 2100 1719 1433 1934 1612 1364
370 440
0-190 0-190
7 7
30,9 33,4 33,4 36,2 33,4 33,4 43

185
67,4

8,3 100,8 100,8

20

675
9,06x2,13x2,44

103,6

100,8 100,8 1104

!

YIZUmI
UN24GA0

DIMENSIONS

4523 2045

Robot mounting side

2436
2034

1407

500

988

560

p
ES
> 3
o ® o, b T oJgg29]
s 4T $ O Fo
455 _AFe e% & $®a,e$®
12-935_~[#Fe#p | 9| bl dese
ea-mzovao A0 ] 4| EIE S
NP a»} il b 500
2120 100 65 140
200 100
4;(())((3) 8-M20¥40
860 A ——] E3
\/J o
1220 =y 3 — s
e g
8l 3 [ | ©
g IS j\ (] )
vam ==aF"
) SR15_/ 10 [ ¢
~
880 380-880
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/ Presse a injecter a genouillére

DESCRIPTION UNITE 580 A6 DIMENSIONS

Désignation Internationale 580/3520 580/4715 580/5610
UNITE DE FERMETURE 9630

Force de fermeture 5800 4815 2175 1202 __1092
Force d'ouverture kN - o Rebot mounting side
Dimensions plateaux mm 1320x1320 i § 500
Distance entre colonnes mmxmm 930x930
Montage moule (min. max.) mm 350-900 N
Course d'ouverture mm 900 I~ % ~
Distance max. entre plateaux mm 1800 o ﬁ
Course éjecteur mm 280 B
Force éjection kN 192
Nombre de percage éjecteur 21
Temps de cycle a vide s 5
UNITE D'INJECTION yon
Désignation 1U3520 1U4715 1U5610 45;’0
Diamétre de vis mm 76 84 92 84 92 100 92 100 108 22100
Rapport L/D L/D 22,1:1 20,1 20,1 22,1 21,7:1 20,1 22,1 21,6:1 20,1 ’14_0‘
Volume théorique injectable cm® 1678,5 2050,5 2459,6 2438,4 2924,9 34557 2924,9 34557 4030,8 e[ 2] elle
Poids injectable (PS) g 1544,2 1886,4 2262,8 22433 2691 31793 2691 3179,3 37083 iz by u . b4 PN
Débit d'injection cm’/s 39,8 4787 5742 4696 563,3 6655 5859 6922 8074 32, cooeteld | Sleteere
N2 o b D e ENES sopa
Pression injection bar 2100 1719 1433 1934 1612 1364 1918 1623 1392 | ﬁg Q] — b o * ol
Course de la vis Max mm 370 440 440 = Py Feo—- = §[§ S8
Vitesse de rotation vis r/min 0-190 0-190 0-160 8-055 2 — é: oo —
Force d'appui buse kN 12-935~ s
Nbr zones de chauffe cylindre 7 7 7 ] blE
Capacité de chauffe KW 334 334 362 334 334 43 41,1 41,1 47 Pl M - ijf]
PUISSANCE ELEC/HYDRAU 100
Pression systéme bar 185 , 8-M20740
Puissance moteur kW 76,4 7 | -
Puissance totale kw 109,8 109,8 112,6 109,8 109,8 119,4 117,5 117,5 123,4 \Y"/\ \f 8 o E= .91
GENERALITES H ‘ 77 m §
Poidls (u'ni.té c!e fermeture + T . ‘ M 81 8 )LL‘ o |
unité d'injection) Y. M// T 3|0
Capacité d'huile L 805 AN
Dimensions (LxIxH) mxmxm 9,74x2,30x2,62 = I o
|Poids max. moule T = 900 350-900
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/ Presse a injecter a genouillére

DESCRIPTION UNIT 700 A6 DIMENSIONS

Désignation Internationale 700/4715 700/5610 700/7180

UNIT E DE FERMETURE

Force de fermeture kN 7000 5278 2225 1242 1192
Force d'ouverture kN - Robot mounting side

Dimensions plateaux mm 1435x1435 E
Distance entre colonnes mmxmm 1000x1000 i
Montage moule (min. max.) mm 400-1000 = o — i

o b © | l:l

Course d'ouverture mm 1040 N o) \
Distance max. entre plateaux mm 2040 8 o

Course éjecteur mm 280 i —
Force éjection kN 192 9630 1328
INombre de percage éjecteur 21 10588

Temps de cycle a vide s 5 430

UNITED'INJECTION | [ 560 A-AT-slo

Désignation 1U4715 1U5610 1U7180 o = )

Diamétre de vis mm 84 92 100 92 100 108 100 108 116 260 | 20

Rapport L/D L/D 22,1 21,7:1 20,1 22,1 21,6:1 20,1 22,1 21,5:1 20,1 ’—% 48

Volume théorique injectable cm’® 2438,4 2924,9 3455,7 2924,9 34557 4030,8 3769,9 4397,2 50728 e iN i : i :LT:;

Poids injectable (PS) g 22433 2691 31793 2691 3179,3 37083 34683 40454 4667 v ool BJ L2l =0

Débit d'injection cm’/s 4696 5633 6655 5859 6922 8074 7876 9187 10598| & S —A ¢ @ —

Pression injection bar 1934 1612 1364 1918 1623 1392 1905 1633 1415 MEER ﬁ & panas

Course de la vis Max mm 440 440 480 Rkl o : Sj%'é 818 8

Vitesse de rotation vis r/min 0-190 0-160 0-160 8-055 tm==—=t] > § i — i

Force d'appui buse kN 0 :j;%/ﬁ%% ” —_—

Nbr zones de chauffe cylindre 7 7 7 ﬁ%ﬁ | ﬁ ‘ | | f; i%ql"‘?

Capacité de chauffe kW 334 334 43 41,1 41,1 47 452 452 51 23] Bk e
PUISSANCE ELEC/HYDRAU e T U

Pression systéme bar 185 %UQ% 100 105
Puissance moteur kw 88,4 5 12:M24 748
Puissance totale kW 121,8 121,8 131,4 1295 129,5 1354 1336 133,6 1394 1435 {E == 3
GENERALITES | M [ el
Poids (unité de fermeture + = 33 % g[ ﬁ it hi
unité d'injection) ‘ S %ZF_LL
Capacité d'huile L 895 //T\i/ FJ sro0 / 55|
Dimensions (LxIxH) mxmxm 10,59x2,44x2,67 Qj 2ee
|Poids max. moule T = 1040 400-1000
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/ Presse a injecter a genouillére

DESCRIPTION UNIT 1000 A6 DIMENSIONS

Désignation Internationale 1000/5610 1000/7180 1000/9535

UNITE DE FERMETURE 1592

Force de fermeture 10000 5908 2440 1344 1294
Force d'ouverture kN - Robot mounting side

Dimensions plateaux mm 1620x1620

Distance entre colonnes mmxmm 1160x1160 - i
Montage moule (min. max.) mm 450-1160 3l — o i El
Course d'ouverture mm 1220 NI I § !
Distance max. entre plateaux mm 2380 = 5

Course éjecteur mm 320 ¥ -
Force éjection kN 290 10610 1530
Nombre de percage éjecteur 21 1666

Temps de cycle a vide s 6 A-A T-slot

UNITE D'INJECTION s ;

Désignation 1U5610 1U7180 1U9535 420

Diameétre de vis mm 92 100 108 100 108 116 108 116 125 ’%

Rapport L/D L/D 22,1 21,6:1 20,1 22,1 21,5:1 20,1 22,1 21,6:1 20,1 — &:"__ - ‘ *

Volume théorique injectable cm’® 2924,9 3455,7 4030,8 3769,9 4397,2 5072,8 50385 5812,6 6749,5 *"_i_‘ ® $u $u s

Poids injectable (PS) g 2691 3179,3 3708,3 3468,3 40454 4667 46354 50348 6209,5 o s o lao alel s 2 2

Débit d'injection cm/s 5859 6922 8074 7876 9187 10598 8993 10374 12047| F¥o ——= P& —g

Pression injection bar 1918 1623 1392 1905 1633 1415 1893 1641 1413 ~ & Qgrfff > & - :\“Z —oolotlo

Course de la vis Max mm 440 480 550 = =St BISISRES

Vitesse de rotation vis r/min 0-160 0-160 0-135 8-@55 - iﬁ:— pa E:":

Force d'appui buse kN 44-M24F48 |- a4l be o & o 400

Nbr zones de chauffe cylindre 7 7 8 120 /M 4 H bl e 1~ |_no_

Capacité de chauffe KW 411 411 47 452 452 51 565 565 636 20351 ¢ | I4llLIL#I1 e =Z |
PUISSANCE ELEC/HYDRAU I - B
Pression systéme bar 185 400" +5

Puissance moteur kw 98,4 %%g 2 8
Puissance totale kw 139,5 139,5 1454 143,6 1466 1494 1549 1549 162 1620 e Qf?' g
GENERALITES g8 H P
Poids (unité de fermeture + ] /P

unité d'injection) T 42 ~ SR0_/ e

Capacité d'huile L 930 T‘? ===
Dimensions (LxIxH) mxmxm 11,67x2,64x2,86
|Poids max. moule T - 1220 4501120
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